
Kawasaki Robot
医药机器人

中小型通用
3kg-80kg

大型通用
100kg-300kg

超大型通用
350kg-1,500kg

防爆喷涂/搬运

涂胶

焊接/切割

码垛

医药

高速分拣

晶圆搬运

 协作

Cat. No. CH2604 Mar ’26 M

● 使用 Kawasaki Robot时,请务必熟读操作手册和其他相关资料,正确安全使
用。

● 本产品目录所介绍的产品是通用工业机器人,如果用户希望将机器人进行特殊应用,
而这样特殊应用对人体或设备可能会有危害时,请和我们联系,我们尽力帮助您。

● 请注意,在本产品介绍的很多照片中,并没有包含安全法规规定的安全围栏等安全装
置,在实际应用中必须配备。



特征

结构 垂直多关节
动作自由度（轴） 6

最大负载能力（kg） 4

最大臂展 (mm) 505.8
重复定位精度＊1 (mm) ±0.05

动作 
范围
(°)

手臂旋转(JT1) ±180

手臂前后(JT2) +135 - −95

手臂上下 (JT3) +60 - −155

手腕旋转(JT4) ±270

手腕弯曲(JT5) ±120

手腕扭转(JT6) ±270

最大 
速度
(°/s)

手臂旋转(JT1) 200

手臂前后(JT2) 180

手臂上下 (JT3) 225

手腕旋转(JT4) 700

手腕弯曲(JT5) 500

手腕扭转(JT6) 350

允许 
扭矩
(N·m)

手腕旋转(JT4) 8.5

手腕弯曲(JT5) 8.5

手腕扭转(JT6) 4.0

允许 
惯量 
(kg·m2)

手腕旋转(JT4) 0.2

手腕弯曲(JT5) 0.2

手腕扭转(JT6) 0.1

本体重量(kg) 25

安装方式 地面式、吊顶式

安装
环境

环境温度 (°C) 10 - 35

相对湿度 (%) 35 - 85 (无结露)

防护等级＊2
手腕：等同于IP67 
基轴：等同于IP65

对应控制柜/电源容量 F60/2.0kVA

＊1: 符合ISO9283 
＊2: 使用配管内置和配线时，需要密封法兰面部分。

MC004N/MC004V

手臂中控结构，电缆软管可内置。
无需真空配管也可实现ISO Class5（FedClass100）洁净度。
采用特殊密封材料，可对应VHP灭菌处理。（MC004V）
自动化可降低接触有害化学物质和辐射的风险。

标准规格 

外观及尺寸

特征

1
3

2
.6

8
0

5
.8

505.8505.8

128.8

9
3

8
.3

R505.8

60° 155°

JT3 JT3

JT2
JT2

JT1
180°

JT1
180°

95
°

1
3
5°

3
0

0
2

5
0

2
0

255 110

6
2

8

1
5

0

∅180

JT4±270°

JT5±120°

JT6±270°

 P点

P点动作范围

(mm)

消除在药物研发、制药现场混入微生物的风险，保证作业者的安全，实现高效作
业。洁净度达到ISO Class5（Fed-Class100）。

医药机器人

手臂抗药液性高，表面经过涂层处理。
可对应VHP（过氧化氢气体）灭菌。

MC 系列

医药

全球通用型控制柜
重量轻（8.3公斤），能耗降低，且具备增强型集成功能。 
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【应用用途】

尺寸(mm) W300×D320×H130

结构
开放型 直接冷却方式

 (等同于IP20)

控制轴数(轴) 6

内存容量 (MB) 16

I/O 信号

外部操作信号 紧急停止、外部保持信号等

通用输入 (点) 16

通用输出(点) 16

线缆
长度

示教器线缆 (m) 5

分离线缆 (m) 5

本体重量(kg) 8.3

电源规格
AC200 - AC230V ±10%, 50/60Hz, 1Φ

最大2.0kVA

安装 
环境

环境温度 (°C) 0 - 45

相对湿度 (%) 35 - 85 （无结露）

示教器
彩色带液晶显示触摸屏、

紧急停止开关、示教锁开关、使能开关

操作面板 紧急停止开关、示教/重复切换开关

左视图 正视图

控制器

标准规格

MC004V

43

上下料装配




