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特長

標準仕様

外観と寸法

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 6

最大リーチ（mm） 610

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.03

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） ±130

腕上下 （JT3） ±150

手首回転（JT4） ±270

手首曲げ（JT5） ±120

手首捻り（JT6） ±270

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 400

腕前後 （JT2） 300

腕上下 （JT3） 420

手首回転（JT4） 450

手首曲げ（JT5） 450

手首捻り（JT6） 700

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 13.0

手首曲げ（JT5） 13.0

手首捻り（JT6） 7.0

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 0.5

手首曲げ（JT5） 0.5

手首捻り（JT6） 0.2

本体質量（kg） 44

設置方式 床置き、天吊り、壁掛け

設置環境
周囲温度（℃） 10 - 35

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級＊2 IP67相当
対応コントローラ/電源容量 F60/2.0kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。
＊2: 内蔵配管・配線を使用する場合は、フランジ部分を密閉する必要があります。
＊3: 特殊シール材の採用により、VHP滅菌処理に対応。

MC006V
標準仕様

特長

■
■

■

■

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 4

最大リーチ（mm） 505.8

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.028

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） +135 - −95

腕上下 （JT3） +60 - −155

手首回転（JT4） ±270

手首曲げ（JT5） ±120

手首捻り（JT6） ±270

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 200

腕前後 （JT2） 180

腕上下 （JT3） 225

手首回転（JT4） 700

手首曲げ（JT5） 500

手首捻り（JT6） 350

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 8.5

手首曲げ（JT5） 8.5

手首捻り（JT6） 4.0

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 0.2

手首曲げ（JT5） 0.2

手首捻り（JT6） 0.1

本体質量（kg） 25

設置方式 床置き、天吊り

設置環境
周囲温度（℃） 10 - 35

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級＊2 手首：IP67相当　基軸：IP65相当
対応コントローラ/電源容量 F60/2.0kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。
＊2: 内蔵配管・配線を使用する場合は、フランジ部分を密閉する必要があります。
＊3: 特殊シール材の採用により、VHP滅菌処理に対応。（MC004V）

MC004N / MC004V
標準仕様

ケーブルホース内蔵
バキューム配管無しでISO クラス5
（Fedクラス 100）のクリーン度を実現
特殊シール材の採用により、VHP滅菌処
理に対応（MC004V/MC006V）
光沢のあるメッキは、より広範囲の化学物
質に対する耐性があります（MC006V）
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0201

製薬、創薬の現場で、微生物混入、作業者の被爆リスクをなくし、作業効率化を実現します。
ISO クラス5（Fedクラス 100）の清浄度を実現。

医薬ロボット

耐薬液性の高い表面コーティング処理した
アーム。VHP（過酸化水素ガス）滅菌に対応。

MCシリーズ

世界中で共通して使用可能なユニバーサルコントローラ
大幅な小型化と軽量化により、本体質量8.3kgを実現
一人で簡単に持ち運ぶことが可能

F60

寸法 （mm） W300×D320×H130

構造 開放型 直接冷却方式(IP20相当)

制御軸数 （軸） 6

メモリ容量 （MB） 16

I/O信号
外部操作信号 非常停止、外部ホールド信号など
汎用入力（点） 16

汎用出力（点） 16

ケーブル長
分離ハーネス（m） 5

ティーチペンダント（m） 5

質量（kg） 8.3

電源仕様
AC200 - AC230V ±10%、50/60Hz、1Φ

最大2.0kVA

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85 （結露なきこと）

ティーチペンダント
タッチパネル付きTFTカラー液晶表示、

非常停止スイッチ、ティーチロックスイッチ、
イネーブルスイッチ

操作パネル 非常停止スイッチ、ティーチ/
リピート切替スイッチ
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コントローラ

【適用用途】

医薬

MC004N

MC004V

MC006V


