
Kawasaki  Robot
SCARA机器人  KLS 系列

中小型通用
3kg～80kg

大型通用
100kg～300kg

超大型通用
350kg～1500kg

协作

防爆喷涂/搬运

焊接/切割

码垛

医药

高速分拣

晶圆搬运

SCARA 

400-833-0800
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0.48S

R450 R轴运动半径

R1060最大运动范围

R1000总运动半径

CC-Link
从站
CC-Link IE
从站
DeviceNet
主站/从站
Ethernet/IP
主站/从站
EtherCAT
主站/从站
PROFIBUS-DP
主站/从站
PROFINET
主站/从站

机械臂内
I/O板卡

示教器

标配
选配

选装板卡

选装设备 传送带同步 I/F板卡

Cubic-S ＊1

（空间监控/速度监控等）

快速检查模式开关

附加密封结构

终端软件

视觉控制器

蓝牙

外部轴电机

USB存储器

终端软件

手动抱闸解除开关

DIO板卡

＊1: 在安装Cubic-S时，部分机箱尺寸会变大。

现场总线

RS-232C

EtherNet

系统构成图
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R375 R轴运动半径

R800 总运动半径

R856 最大运动范围
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