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Kawasaki  Robot
SCARA机器人  KLS 系列

中小型通用
3kg～80kg

大型通用
100kg～300kg

超大型通用
350kg～1500kg

协作

防爆喷涂/搬运

焊接/切割

码垛

医药

高速分拣

晶圆搬运

SCARA 

400-833-0800

Cat. No. CH2517 MAR. ’25 M

机器人示教器                                                                                            

产品参数

尺寸 L323 x W162 x D58mm

重量 690g

显示色彩数 26万色

是否触摸屏 是

其他功能
TFT彩色液晶显示触摸屏、紧急停止开关、示教锁开关、使

能开关

机器人本体

云平台

伺服扩展轴 ( 两轴 )

机器视觉系统 计算机 扩展 IO 模块 PLC 编码器

显示器

键盘、鼠标

示教器

示教器 选配

示教器 控制系统

产品特点

■ 新型示教器 Gen II 的重量比以往型号轻 26%，为 690g,

为业界超轻重量。

■ 配置 USB 端口、可扩展电缆长度、可拆卸连接器等，性能、功能、

维护性大幅提高。 

■ LCD 色彩数从 256 色大幅提高到 26 万色，视觉识别性变高，

易于 3D 显示和 2D 视觉功能的设定。

外观
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■ 拥有高速度、高精度、载荷大、低震动特性。 
■ 机身小巧，并可实现广泛运动范围。 
■ 简单易用、稳定可靠、轻松实现自动化作业。

应用用途

装配                       分拣                       搬运                       上下料                  涂胶
控制柜

KLS 400-3N

产品参数
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16

4-M4
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6
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KLS 800-10N

产品参数

JT4

JT3

JT1

JT2

JT3

JT4

JT1/JT2

JT3

JT4

JT1/JT2

JT3

JT4

KLS 600-6N

产品参数

JT1

JT2

JT3

JT4

JT1/JT2

JT3

JT4

JT1/JT2

JT3

JT4

JT4

JT3

KLS 1000-20N

产品参数

JT1

JT2

JT3

JT4

JT1/JT2

JT3

JT4

JT1/JT2

JT3

JT4

JT4

JT3

0.48S

尺寸 （mm） W300×D320×H130

结构 开放型  直接冷却式

控制轴数 （轴） 6

内存容量 （MB） 16

I/O信号

外部操作信号 紧急停止、外部保持信号等

通用输入 （点） 16

通用输出 （点） 16

电缆长度
分离线缆 （m） 5

示数器 （m） 5

重量（kg） 8.3

电源
AC200 - AC230V ±10%、单相电、50/60Hz、1Φ

最大2.0kVA

安装环境
环境温度 （℃） 0 - 45

相对湿度 （%） 35 - 85 （无结露）

示教器
TFT彩色液晶触摸屏、

紧急停止开关、示教锁开关、使能开关

操作面板 紧急停止开关、示教/重复切换开关

标准规格

外观及尺寸

F60
特征

特征

F60 (mm)

CC-Link
从站
CC-Link IE
从站
DeviceNet
主站/从站
Ethernet/IP
主站/从站
EtherCAT
主站/从站
PROFIBUS-DP
主站/从站
PROFINET
主站/从站

机械臂内
I/O板卡

示教器

标配
选配

选装板卡

选装设备 传送带同步 I/F板卡

Cubic-S ＊1

（空间监控/速度监控等）

快速检查模式开关

附加密封结构

终端软件

视觉控制器

蓝牙

外部轴电机

USB存储器

终端软件

手动抱闸解除开关

DIO板卡

＊1: 在安装Cubic-S时，部分机箱尺寸会变大。

现场总线

RS-232C

EtherNet

系统构成图
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全球通用型控制柜

通过小型化和轻量化设计，本体重量大幅降

至8.3kg，一个人也能轻松搬运

0.40S

JT1

JT2

JT3

JT4

JT1/JT2

JT3

JT4

JT1/JT2

JT3

JT4

JT4

JT3

KLS 系列KLS 系列
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R375 R轴运动半径

R800 总运动半径

R856 最大运动范围


