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机器人自动示教软件

● 使用 Kawasaki Robot时,请务必熟读操作手册和其他相关资料,正确安全使用。

● 本产品目录所介绍的产品是通用工业机器人,如果用户希望将机器人进行特殊应用,而这
样特殊应用对人体或设备可能会有危害时,请和我们联系,我们尽力帮助您。

● 请注意,在本产品介绍的很多照片中,并没有包含安全法规规定的安全围栏等安全装置,在
实际应用中必须配备。
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机器人自动示教软件

大幅缩短机器人示教时间、降低生产成本。

■操作简便
即便不具备机器人相关专业知识，操作人员也可
对照操作界面，快速完成对机器人动作数据的编
辑。

■设计到生产无缝衔接
软件可直接导入三维 CAD 数据，并自动生成机
器人运动数据（ CAM 数据)，打通从设计端到生
产现场的全流程。

■验证前置
借助机器人仿真模拟现场作业工况，可快速检
查干涉等情况并进行修正。

■扩展性强
可根据不同现场工况与作业需求选配专用应用
组件，支持用户灵活拓展系统功能。
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KCONG 产品特点

KCONG 轻松化解难题

基于 3D CAD 数据自动生成机器人动作的程序
“KCONG”

机器人应用必备的示教作业
想要让工业机器人执行作业，就必须编制动作程序，这一核心工序便是示教。操作人员需要预先
操控机器人，依次将设备姿态、运动轨迹、坐标点位等信息录入控制系统完成存储。

为保证程序运行稳定，还需反复调试机器人动作，不断验证。

离线示教现存痛点
目前行业普遍采用离线示教模式，无需动用实体机器人，直接在电脑端调用机器人与工件模型完
成离线示教。但手动录入复杂动作难度较高，对操作人员的机器人操控及编程能力要求严苛。

此外，大型程序的编写往往耗时数周。随着多品种、小批量生产模式逐步普及，该问题已成为客
户面临的一大难题。

KCONG 有效解决了传统离线示教的各类难题。该软件依托工件三维 CAD 数据，
无需执行传统示教操作，便可快速自动生成机器人运动程序。
软件内置仿真功能，可便捷完成程序验证与参数调试。即便现场无专业技术人
员，也能大幅缩短示教周期、降低生产成本，充分发挥机器人系统的应用价值。
同时，系统可将工艺经验数据化，助力企业完成技术传承。

过去，机器人系统在引入和使用时，
普遍面临两大难题：一是对专业知识和操作技能要求高，
二是机器人示教编程耗时过长。
为解决这些问题，我们推出了机器人自动示教软件“KCONG”。
它可直接根据工件的 3D CAD 数据自动生成机器人动作程序，让
机器人应用实现效率大幅提升、成本显著降低。



直接利用现有 
CAD 数据！

自动生成运动程序
KCONG可转换市面主流三位CAD文件，直接生成机器人动作程序。
可构建贯通设计部门与生产现场的一体化应用环境，实现 CAD 数据向机器人设备直连、联动投产。

 实现各种生产工序自动化
KCONG搭载多款应用软件，可适配焊接、喷涂、去毛刺等各类作业场景。软件深度融合川崎机器人多年
积累的现场制造技术与实操经验，操作人员只需在工件三维CAD界面上选定作业位置与作业内容，即可快
速完成机器人运动程序的编制。

倒角、去毛刺

打 磨

焊 接

涂 装

切 割

修 边
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KCONG

■ ACIS

■ CATIA＊1

■ IGES

■ Parasolid

■ Mechanical Desktop

＊1：需另行配备数据转换器。“CAD数据”

加工路径生成引擎

数据转换　

示教点生成引擎

机器人控制柜

●加工路径设定

调用作业
参数数据库

调用动作
模式数据库

●加工参数设定
●自动生成运动程序

●机器人动作校验
●干涉检测

■ Pro/ENGINEER

■ Solid Edge

■ STEP

■ Unigraphics

“KCONG”的系统构成

机器人仿真

●下载

机器人
动作程序

●实施机器人作业



操作简便
大幅提升
生产效率！

缩短示教时长，降低生产成本
使用KCONG后，传统离线示教与调试耗时可缩减至原先的几分之一，最高降幅可达九成。
工时缩短与效率提升能显著控制生产成本，同时相比通用离线编程系统，本方案的部署成本也更低。

“KCONG”操作画面示例

完成校验与调整后进行最终编辑，再将定
稿的运动程序下载至机器人控制柜。

工件的形状
已使用三维 CAD 系统的客户，可直接沿用现有数据（可能需
要提前验证数据转换）。
尚未部署三维 CAD 的客户，可借助 KCONG 内置的 CAD 功
能（标配 SolidWorks® 功能模块）完成设计工作。

自动生成运动程序（示教点）
在CAD界面选中工件作业区域并输入作业参数，机器人运动模式可直接从
数据库中选取。参数录入完成后，点击按键即可自动生成运动数据。搭配
可选的姿态自动规划功能，可对配置外部轴的复杂机器人姿态完成自动最
优配置。同时软件也支持通过G代码自动生成示教点。

机器人仿真
自动生成的运动程序可通过机器人仿真完成校验。依托虚拟机器
人与工件的动态模拟，既能检测设备干涉、提前规避故障，也可
对作业点位进行微调优化。

示教点编辑

 新手也能轻松操作
KCONG配备直观易懂的用户界面（GUI），操作人员无需接
受专业培训，零基础人员也可在短时间内熟练操作。

■ 大幅缩短示教时间

■ KCONG的售后体系 

过  去

通过KCONG GUI
进行离线调试

导入KCONG后 数千个示教点（1天）

示教时间  
通过KCONG 自动示教

2000个示教点（1~2周）调整时间

（A公司案例）

KCONG 维保内容
○软件版本的更新
○技术咨询等客户

服务
○其他

购买满一年后，维保服
务将转为有偿提供。

有偿维保按年度签约，
每年办理续约。

产品购买后，可享受一
年免费维保。

购买一年内 第二年 第三年
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KCONG




