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Kurzanleitung Erst-Inbetriebnahme fiir Roboter mit CoreCubic-S

Haftungsausschluss

Dieses Dokument dient lediglich als Unterstlitzung fiir die Erst-Inbetriebnahme
und ersetzt keine Schulung fur das Cubic-S oder das CoreCubic-S.

Bitte lesen Sie zusatzlich das Handbuch 90201-1489? sorgfiltig durch.

1. Wie behebe ich den Fehler E4353?
Nach dem ersten Start erscheint moglicherweise folgende Fehlermeldung:
“(E4353) Discrepancy of the robot parameters in safety parameters and
the related parameters.”

Program  [Comment | STEP FC ‘ RUN “ ‘|
EEP, SFD
[ |1 o, |
MAL, SPEED
Cleared error state, JOIgT

E4353) 26-02-10(Tue) 21:12:19
Dizcrepancy of the robot parameters in safety paraneters and the related parame
ters,

Rezet Cloze

Um diesen Fehler zurlickzusetzen, missen die Roboter-Daten in CoreCubic-S
eingelesen werden.
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Bitte folgen Sie dazu den folgenden Schritten:

1. Driicken Sie die ,Menu” Taste dann ,Close App“, um den Classic
Mode zu verlassen.
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2. Klicken Sie auf das Symbol ,,CCS-Setting”

21:14
2026/02/10

'l-{ Kawasaki

Powering your potential

/ HOME V Classic Mode \

OoEED A

BEO00 -

Classic Mode 3D Viewer Versioninfo TpManage
CCS-Setting
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3. Wahlen Sie ,5.CoreCubic-S“

BR.2-0000

SPD_SPD

/ HOME \/ Classic Mode V CCS-Setting )(\

Parameters Operation

Powering your potential

o
o

'l-{Kawasaki

‘ 1. Status ‘

‘ 2. Monitoring Settings ‘ 5. CoreCubic-S ’ |

‘ 3. Signal Settings ‘

4. Wahlen Sie “3. Write CoreCubic-S”

B & Kawasaki "°'"T cH w @ . . @ o
Powering your potential ONCE ;El; g;‘g - 2025/11/27

/ HOME \/ Classic Mode V CCS-Setting )(\

Parameters Operation

Menu

3. Write CoreCubic-S ‘
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2. Bitte geben Sie das Cubic-S-Passwort? ein und bestatigen Sie die Eingabe

mit der Enter Taste.

'l-{Kawasaki

Powering your potential

 w

/ HOME \/ Classic Mode V CCS-Setting )(\

Write CoreCubic-5

g

Current Password

q w
a s
shift

123

Powering your potential

' B Kawasaki

22:38
2026/02/24

B

/ HOME \/ Classic Mode V CCS-Setting x\

Write CoreCubic-S

Writing parameters...
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3. Bestatigen Sie mit ,,OK”.

22:39
2026/02/24

Powering your potential

: =
/ HOME \/ Classic Mode \/ CC5-Setting x\

'l-{ Kawasaki .

Write CoreCubic-5

Parameter Name Before Change After Change Unit =
Safety I/O Board
Safety Network
Operation Mode
Tool Setting
Deceleration Monitoring/Stop Monitoring
Motion Area Monitoring Function
Joint Monitoring Function
Speed Monitoring Function
Tool Orientation Monitering Function
Stop Monitoring Function
Protective Stop Function
Emergency Stop Function
Safety Input

| npiral Oneration

Daraufhin werden die Daten in das CoreCubic-S Ubertragen.
Nach erfolgreichem Schreiben erscheint die Meldung:

B Kawasaki B (w
Powering your potential e = 2026/02/24
/ HOME \/ Classic Mode \/ CCS-Setting & \

Write Cor

Write CoreCubic-S completed

Write completed.
Please reboot.

Seite 5von 7



H < Kawasaki

Robotics

Und folgender Fehler tritt auf:

B & Kawasaki TEL M
Powering your potential d %. = - - 2026/02/24
HOME \ .f Clascic Mads \ f CCS-Setting ¥ \

Error occured.

Time  : 26-02-24 (Tue) 22:39:34
App : AS
€ code : E4351

Message : Safety parameters were rewritten. Turn OFF & ON the
controller power.

(& Error reset ® Close

4. Starten Sie anschlieRend den Controller durch Aus- und
Wiedereinschalten neu.

Jetzt sollte kein Fehler mehr auftreten.

. Externe Achsen

: Das Handbuch ist nur eine Informationsquelle und kein Ersatz fiir eine Schulung, Kawasaki
empfehlt eine Schulung fir Cubic-S oder CoreCubic-S. Fir mehr Informationen
kontaktieren Sie academy@kawasakirobotics.de

. CoreCubic-S kommt in drei Versionen, die vorinstallierte Version ist die Lite Version, fir
mehr Informationen schauen Sie sich das Handbuch 90201-1489

. Falls das Passwort nicht bekannt ist, kontaktieren Sie bitte tech-support@kawasakirobotics.de
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